INGEGNERE ROBOTICO

ESPERIENZE LAVORATIVE

Ingegnere capo del reparto Robotica
Garlini Srl | dic 2015 - presente

- Progettazione e integrazione di robot che si adattano
perfettamente ai processi dei clienti

ESPERIENZE - Collaborazione con altri ingegneri, sviluppatori e responsabili
Sono un ingegnere esperto in robotica Ingegnere specializzato in robotica
con una profonda conoscenza dei ODK Global Systems | gen 2014 - nov 2015

computer e dell'ingegneria elettrica. Ho

leverEs in ermisiam o aeerdamicl ahe - Sviluppo di soluzioni efficienti per programmi robotici utilizzati in

tempo reale dai clienti

aziendali.

- Manutenzione di schemi elettrici dopo l'installazione iniziale
COMPETENZE ISTRUZIONE PRECEDENTE
- Installazione e debugging Universita degli Studi di Trieste

- Technology design

Laurea magistrale | gen 2010 - dic 2013
- Valutazione e analisi dei sistemi

- Machine learning Laurea magistrale in Ingegneria robotica
- Intelligenza artificiale - Realizzazione di un robot in grado di assistere i chirurghi nelle
- Programmazione informatica procedure mininvasive e sua presentazione pubblica

Politecnico di Torino
Laurea triennale | Gen. 2006 - dic. 2009

Laurea triennale in Ingegneria elettrica

- Tesi sulla simulazione delle funzioni cerebrali mediante un
sistema elettronico

- Membro dell'Associazione Compuer e Scienza

REFERENZE
CONTATTI Alice Sulberg

Consulente di robotica, Politecnico di Torino
E-mail: ciao@sitobellissimo.it
Daniela Scotti
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